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УШ ВЕРС АЛ ЬН И Й  В1БРОСТЕНД ПРОСТОРОВИХ КОЛИВАНЬ

Розроблено ушвсрсалмшн вЮростенд для моделювання коливань 
тих  тигив вюроплошадок Коструипя в*бростснду дозволяг отриму- 

ваш р1знг режими коливань рухомо) часгннн. Цс с важлнвим при 
Д0СЛ1ДЖСНИ1 внлиВу режим!В вйбраиГ) на яюсть формування вироб1в 13 
бетону, а гакож при модслюванш иовнх в!бромашин

Шбростснд складна ься з иерухомо)' частини та рухомо) рамп, на 
ЯК1Й зякршлено три пари в1брозбуДник1в. Дв1 з них, встановлсш Д!аго- 
Нап.но-снмстрнчио, забезпечують коливання рухомо) рами в1бростснда в 
горизоталыпй плошннг. а трегя - у вертикальшн. В|брозбудники кожно) 
пари З'сднаш м!ж собою за допомогою зубчастоТ передач!, т о  дозволяс 
Офнмуваги направлен! коливання. В свою чергу, пари в!брозбуднимв 
з'сднаш через синхрошзатор, якнй дас можлнв!сть отрнмувати коливання 
як у режим! синхрожзашк так I бнття.

Кр)м цього. на нерухомШ частнш в1бростенда встановлено висувш 
упори, за допомогою яких стас можлнвим моделювання в!броударннх 
режимов коливань рухомо) рами.

Рухома рама в1бростенда опнраеться на нерухому частину через 
цилшдрнчш гумов! опори. жорстюсть яких вибрана з умов одержания 
далскозарезонансного режиму коливань, що забезпечуе необхщну 
В!бро!золяшю робочих мкць

Привщ в1брозбудиик;в дас можливкть отримувати фжсовану часто­
ту заданих коливань рухомо) рами у д!апазош 16...50 Гц, з амплитудою
1.3 мм.

Розм!ри рухомо) рами в!бростенда 800x800 мм та вантажошд- 
йомшеть до 200 кг дозволяють формувати на ньому не тшьки лабораторн! 
зразки, а й елементи промислових конструкшй.
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ЕЛ ЕМ ЕН ТИ  М ЕТОДИКИ РО ЗРАХУНКУ  ПАРАМЕТР1В 
В1БРОУСТАНОВКИ 3 ПНЕВМ ОПРИВОДОМ

В1броустановка складасться з робочого органу, розташованого на 
штоках пдроцил!Ндр1в з поршнями, м1сткосп з пружиннимн елементами, 
системн постачання I вилучення стислого пов!тря у штоков) порожнини
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