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ВСТУП 

________________________________________________________________ 

Тільки коли система 

«ЛЮДИНА-МАШИНА-ТЕХНОЛОГІЯ-СУСПІЛЬСТВО-ДОВКІЛЛЯ» 

має гармонійне поєднання у взаємодії одне з одним, 

можна прагнути високих результатів. 

Сучасний світ – це простір техніки та технологій, які у 

ньому посідають чи не найважливіше місце, ми живемо не 

в первісному світі, а фактично у техносфері. 
Техніка та технологія практично впливають на всі сфери 

життя суспільства: матеріальну, виробничу, побутову та 

духовну – визначають їх розвиток і радикально змінюють 

систему комунікації та інформації. Впливаючи на 

суспільне та особисте життя людей, докорінно змінюють 

увесь їх спосіб життя. 

Світовий досвід показує, що нові технічні ідеї, які 
втілюють передові технології та інновації, визначають 

ефективність соціально-економічного розвитку держави та 

її національну безпеку. 

Впровадження передових технологій у життя 

відбувається через застосування нових технологічних 

машин, які є основою будь-якого виробництва. Сучасні 
технологічні машини являють собою складні технічні 
системи, які необхідно спроектувати, виготовити та 

освоїти перед тим, як вони зможуть виконувати 

прогресивні технологічні процеси. Будь-яка технологія не 

реалізується практично, якщо відсутні машини для її 
втілення. Ось чому потрібні знання про технологічні 
машини, створення яких є складним та трудомістким 

процесом. 

Авторський колектив у цій роботі дає загальні відомості 
про технологічні машини, опираючись на історичний 

досвід, а також знайомить із особливостями виконання 

силового приводу, різновидами передавальних механізмів 

та особливостями побудови елементів машин для 

виконання технологічних процесів. 


