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Висновки. Розроблено метод розходження, який дозволяє автоматично та оптимально 

розходитися з багатьма цілями, включаючи маневруючі. Отриманий результат пояснюється 

використанням бортового обчислювача для побудови на кожному кроці обчислення області 

безпечного розходження власного судна з усіма цілями, вибором із побудованої області 

параметрів розходження, відповідно до встановленого критерію оптимальності, 

використанням вибраних параметрів розходження як програмних у законі керування рухом 

судна.  
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Проведено порівняльний аналіз існуючих шляхів діагностики складних технічних 

виробничих систем. Запропоновано стратегії дослідження складних технічних виробничих 

систем з метою вирішення наукової проблеми їх діагностики. 

 

Постановка проблеми. Внутрішня структура складних технічних виробничих систем 

змінюється протягом життєвого циклу й залежить від особливостей виробничих завдань, 

котрі виконує [1]. ДСТУ 2861-94 містить основні положення щодо аналізу надійності 

техніки. Метою діагностики складних технічних систем є [2]: перевірка виконання вимог; 

перевірка ефективності реалізованих заходів; прогнозування надійності з метою вибору 

оптимальних стратегій дій. За результатами діагностики складних технічних виробничих 

систем формують рекомендації дій людині, котрі приймає рішення.  

У роботі [3] об‘єкт діагностики розглянуто як функціональну модель з одним входом хвх 

та з декількома виходами увихі. Технічний стан об‘єкта визначено аналітичними методами, де 

враховано внутрішнє збурення, супутні параметри функціонування. Реалізація пропонованих 
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моделей здійснена інтелектуальною системою підтримки прийняття рішень, що надавала 

рекомендації стратегій дій. 

Диференціювання не контрольованих параметрів, котрі мають множину станів 

вирішено методами теорії ймовірності. Особливістю запропонованої ідеї є врахування 

похибки методу з точки зору метрології [4]. 

Існування множини станів діагностичних параметрів спостерігається й у роботі [5], де у 

якості основного методу аналізу використано метод Байєса. Крім класифікації елементів 

складних технічних виробничих систем вивчалося питання кластеризації даних. 

Дослідження [3–5] вказують на суттєво різні ідеї й концепції діагностики складних 

виробничих систем, де не існує єдиного універсального способу, що проблематично. Тому 

процес діагностики складних технічних виробничих систем варто розпочинати з аналізу 

особливостей конкретної системи. 

Суть дослідження. Процес діагностування складних технічних виробничих систем 

потребує розробки показників та відповідної моделі. У роботах [3–5] спостерігаються різні 

показники, котрі стають критеріями лише у випадку взаємодії. Без взаємодії компонентів 

об‘єкта діагностики критерії не формуються. Крім того, слід пам‘ятати, методи не 

взаємодіють між собою, оскільки це спосіб отримання певного результату.  

Узагальненою моделлю, що описує складну технічну виробничу систему може бути 

відома модель (1): 

     CТВС=f(ЕПi),                                                                (1) 

де CТВС – значення складної технічної виробничої системи; 

ЕПi – множина станів елементів підсистем складної технічної виробничої системи. 

 

Наступним кроком діагностування складних технічних виробничих систем є 

використання моделі для завдань класифікації, кластеризації та прогнозування. Проте, для 

вирішення наукової проблеми потрібно ретельніше проаналізувати існуючі складні технічні 

виробничі системи на предмет ефективності, точності, надійності. Взаємозв‘язок вказаних 

категорій дозволить вивчати нову якість у структурі складної технічної виробничої системи. 

Нова якість, притаманна системі, з‘являється у випадку зміни налаштування внутрішніх 

елементів підсистем тощо. 

Висновки. Проведено порівняльний аналіз існуючих підходів, з метою вивчення 

особливостей процесу діагностики складних технічних виробничих систем. Визначено 

перспективні напрями для вирішення наукової проблеми діагностики складних технічних 

виробничих систем. 
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